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Medicos por
plantilla
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ano por
especialista




En unos anos
no podré
ejercer si me
lesiono

Con todas las
mujeres que
ejercemos,
deberia adaptarse
a nosotras

@
PETICIONES DE PROFESIONALES

Ojala tener las
mano mas
grandes...

Necesitamos
ayuda de
terceros para
evitar lesiones




PRINCIPALES \

Resulta dificil Artritis Dem,asiadal
girar las y presion en e

: S tracto digestivo
perillas tendinitis - sangrados




ENDOSCOPIO FLEXIBEtG

ZONA DE CONTROL.:
r - 2 perillas
- Boton succion
- Boton insuflacion y
lavado
- Sujecion con la
mano izq

TUBO DE INSERCION:

- Canal de trabajo

- Lente de objetivo

- Inyector de
aire/agua

- Luz
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MECANISMQO .

Movimiento por 2 perillas Las perillas
polea: cadena i transmiten el
enganchada a la 2 direcciones movimiento al

punta ol[gfelg

Up/down angulation knob Up/down chain and sprocket

Up angulation wire

Down angulation wire







MANDD  SISTEMA DE ENGRANATES




PROPUESTA

Mando en la parte superior . Mejor posicion de la mano
para el manejo
Motor conectado a un
mando

» Reduccion de la fuerza a
realizar




Sistema de engranaje®

7 B Sistema de 9 engranajes —Distinto
diametro y numero de dientes

Engranaje 5
Engranaje 8 m : »
Engrgnaje 9 I /, ngranaje
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Engranaje 6 (—/
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Transm 1s10n de m ovim iento

Engranaje 3




RESULTADO “*
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